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Kolay Pozisyon Kompakt
(Konum)
Ogrenme Tasarim

® TEMEL MEKANIK OZELLIKLER

Eksen Hareketleri (mm) | Enjeksiyon Calisma Dogrusal Konum | CEksen Hareketi \, 90° |NetKiitle (kg)

Model Basing Araligi Prensibi  Tekrarlanabilirligi T
Diisey Kalipici Travers (Ton) (mm) Tasima Déndiirme Ana Govde
ey pic on mm Kapasitesi (kg) Momenti (Nm)
eMW800 = 800 | 450 1200 50-150 | ACServo Motor +01 . 3 25 260
g

(*1) Tutucu Kiitlesi Dahildir.



(TN i
-
2 G
1
/ J
® BOYUTLAR (mm)
A Yiikseklik 1685 G Disey Bekleme 215
B  Uzunluk 1800 H  Tutucu Montaj Konumunun Kalip ici Eksen Al 265
C Travers Eksen Hareketi 1200 | Minimum Kalip ici Bekleme 150
Travers Ekseni Strok Harici Mesafe i ii
D (Ufn Birakma Balges) 260 J Maksimum Kalip Ici Hareket 450
Travers Ekseni Strok Harici Mesafe : i Erici
E (Uriin Aima Bolges) 340 I+J  Maksimum Kalip ci Erisim 600
F  Disey Eksen Hareketi 800 L CGenislik 1210
M Travers Eksen Kablo Kanali Sarkma 130
Giic Kaynad ‘ Maksimum Guic (kW) ‘ Hava Basinci (Bar) ‘ Hava Tiketimi (NI/Cevrim)
Uc Fazli AC 380V + %10
(50Hz/60 Hz) 13 . -6 25
(*2) Yag ve Nemden Arindirilmis (Kurutulmus) Basingh Hava ihtiyaci Sézkonusudur.
® GENEL OZELLIKLER
- Vakum Hatty +Y Eksen Serbest - Galigma Esnasinda Durdurma (Pause) - Goklu Dil Destegi
+ Ufleme Hatti + Eko Mod (0tomatik Enerji Tasarrufu Gevrim Ozellig)  C Ekseni Doniis Kontroli + Operasyon Kayit Ozelligi
+Yolluk Tutucu (6ripper) Hatti + Kalip Igi Magadan Uriin Gikarma +90° Soft Durug + Alarm Kayit Ozelligi
+ Sabit ve Hareketli Plakadan Urin Alma +Yolluk Ayirma + Robot ve Makine Arasi Baglanti Adaptdrii | - USB Hafiza Baglantisi
+ Operatdr | Non Operatiir Caligma Yonii Secimi | - Ornek Parca Numune Ayirma - Mod Galisma Fonksiyon Kontrolii - 50 Adet Kalip Hafizas
+ Kontrol Panelinden Vakum Degeri Belirleme |- Kalip Ici J (Pass) Hareketi + Ekstra Kalip Emniyet Sensdrii (Opsiyonel) | - ltici Kontroli
« Uriin Dizme (Kaliptan Atnan Uriinlerin stiflenmes) | - Defolu Uriin Ayirma (Makine Ozelliginin Desteklemesi Gereklitigi) | - Asir Yilk Korumasi « Euromap 12/67 Robot Arayiizii
+ Matris Uriin Dizme + Kontrol Paneli Uzerinde Mesaj Desteg -Konveyor Kontroli + Ekonomik Viakum Ozelligi (Opsiyonel)
- Soft Dizme  Ayrilma + Pause Esnasinda Enjeksiyon Makinasi Kapi Agma [zni




