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Sobre Nosotros

Moritech Robot, que contribuye a la economia del pais
produciendo robots y equipos auxiliares para la industria del
plastico, también lleva a cabo con éxito la distribucion de marcas
internacionales de robots.

Moritech Robot, considerando a sus clientes como socios
comerciales, ofrece soluciones de produccion sobre la base de
proyectos con el fin de hacer avanzar su potencial de produccion
de la manera mas eficaz posible con la ayuda de la alta tecnologia.
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MW 800l MORITECH

; ; Eje Vertical Lubricacién Ensefianza ;
T?I%;Igértlicc%l Cilindro Centralizada De Posicidn R(e:ilcilgo
P De Carga Manual Simple P

® ESPECIFICACIONES MECANICAS FUNDAMENTALES

Movimientos Del Eje (nm) | Rangodefuerza  Métodode | Repetibilidaddela = PosturadelejeC \, 90° Pes(a n)eto
de sujecion dela trabaio posicion del g
Modelo | | Enel | pran. |~ ingeccion : alineador Cargautil | Jorquede | Cuerpo
ertical’ Molde | versal (Ton) (mm) maxima (kg) Eje(Nm) principal
Mw800Il 800 440 | 1500 90-200 | Servomotor AC 01 5 25 305
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® DIMENSIONES (mm)
A Altura 1484 G Esperadeleje vertical 159
B Longitud 2056 H  Posicion del conjunto de pinzas en espera transversal 363
C Movimiento del eje transversal 1500 | Espera minima en el molde 268
Distancia del eje transversal Carrera excluida imi
D Zonsde dejar de lpmducm) 250 J  Movimiento max. en el molde 440
Distancia del eje transversal Carrera excluida Lo
E (Zona de toma de producto) 306 I+ Alcance maximo en el molde 708
F  Movimiento del eje vertical 800 L  Anchura 1024
M Desbordamiento del portacables del eje transversal 300 K Distancia deinicio del eje en el molde 657
N  Altura del cilindro de equilibrio 1045
Suministro de energia ‘ Potencia maxima (kW) ‘ Presion de aire (Bar) ‘ Consumo de aire (NI/Ciclo)
Trifasica AC380V £ %10
(50Hz/60 Hz) 19 ) k-6 ‘ 33
(*2) Necesidad de Aire Presurizado Purificado (Secado) de Aceite y Humedad Existente
® CARACTERISTICAS GENERALES
+ Linea de vacio -Eje Y Libre + Pausa durante el funcionamiento - Soporte multilingiie
+ Linea de soplado  Modo Eco (Funcidn de ciclo automatico de ahorro de energia) |- Control de rotacidn del eje C - Funcion de registro de operaciones
« Linea de agarre del bebedero « Extraccion del producto del ndicleo en el molde - Parada suave de 90° - Funcion de registro de alarmas
+Toma del producto en platos fijos y mdviles | - Separacion del bebedero + Adaptador de conexion del robot y inyectora | - Conexidn de memoria USB
+ Direccion de trabajo operariofnon operario | - Separacidn de muestras Modo de Operacidn Control de Funciones - Memoria de hasta 999 moldes
- Ajuste del nivel de vacio en el panel de control | - Movimiento de J (paso) en el molde + Sensor de seguridad de molde adicional (spcional)| - Control de expulsion
. Apilado de productos (Tomados desdeelmolde) | * SeParacion de productos defectuosos + Proteccidn de sobrecarga « Interfaz de robot Furomap 12/67
o | (compatibilidad con las caracteristicas de la maquina) » , , ‘
+ Clasificacion de productos en forma de matriz | . Saporte de mensajes en el panel de control - Control del transportador - Funcion de vacio econgmico (opcional)
+Clasificacidn / Separacin Sorf + Permiso de apertura de la puerta IMM durante la pausa

www.moritechrobot.com
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MW 1000iIi MORITECH

; ; Eje Vertical Lubricacién Ensefianza ;
T?I%;Igértlicc%l Cilindro Centralizada De Posicidn R(e:ilcilgo
P De Carga Manual Simple P

® ESPECIFICACIONES MECANICAS FUNDAMENTALES

Movimientos Del Eje (mm) Rangodefuerza  Métodode | Repetibilidaddela | PosturadelejeC \, 90° Pe?ﬁ “f“’
desujeciondela trabaio posicion del 9
Modelo Vertical (EN€! | Trans- inyeccion I alineador Carga dtil F.’r orque gel Cuerpo
1000 [1300] 3257 [3us)
MW1000lI 1800 150-300 | Servomotor AC 01 5 25 o
[1200] 69 |[2000] [349]

www.moritechrobot.com
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® DIMENSIONES (mm)

A Altura 1560 - [168L4] G Esperadel eje vertical 159
B Longitud 2056 Egggﬂ H  Posicion del conjunto de pinzas en espera transversal 363
C Movimiento del eje transversal 1500 [[%g%%]] | Espera minima en el molde 268
D (Dzigﬁggecidaegrelljeeﬁotdrgcrtlcs])\/ersaI Carreraexcluida  p5p J  Movimiento max. en el molde 660
E l()zig;tgr[}gignqsldgjpeﬂturji?ti\)/ersal Carrera excluida 30, l+J  Alcance maximo en el molde 928
F  Movimiento del eje vertical 1000 - [1200] L Anchura 1246
M Desbordamiento del portacables del eje transversal 300 K Distancia deinicio del eje en el molde 884

N  Altura del cilindro de equilibrio 1145 - [1245]

Suministro de energia ‘ Potencia maxima (kW) ‘ Presion de aire (Bar) ‘ Consumo de aire (NI/Ciclo)
Trifasica AC380V %10
(50Hz/60 Hz) 19 - -6 ‘ 35

(*2) Necesidad de Aire Presurizado Purificado (Secado) de Aceite y Humedad Existente  (*[]) Dimensiones opcionales

® CARACTERISTICAS GENERALES

+ Linea de vacio ~Eje Y Libre + Pausa durante el funcionamiento - Soporte multilingiie

+ Linea de soplado  Modo Eco (Funcidn de ciclo automatico de ahorro de energia) |- Control de rotacidn del eje C - Funcion de registro de operaciones

« Linea de agarre del bebedero « Extraccion del producto del ndicleo en el molde - Parada suave de 90° - Funcion de registro de alarmas

+Toma del producto en platos fijos y mdviles | - Separacion del bebedero + Adaptador de conexidn del robot y inyectora | - Conexidn de memoria USB

+ Direccion de trabajo operariofnon operario | - Separacidn de muestras +Modo de Operacidn Control de Funciones - Memoria de hasta 999 moldes

- Ajuste del nivel de vacio en el panel de control | - Movimiento de J (paso) en el molde + Sensor de seguridad de molde adicional (spcional)| - Control de expulsion

. Apilado de productos (Tomados desdeelmo) | SeParacion de productos defectuosos + Proteccidn de sobrecarga « Interfaz de robot Furomap 12/67
o | (compatibilidad con las caracteristicas de la maquina) » , , ‘

+ Clasificacion de productos en forma de matriz | . Saporte de mensajes en el panel de control - Control del transportador - Funcion de vacio econgmico (opcional)

+Clasificaci6n | Separacién Sorf + Permiso de apertura de la puerta IMM durante la pausa

www.moritechrobot.com




MW 1200II MORITECH

; ; Eje Vertical Lubricacién Ensefianza ;
Tlgl%;/ggt'ic:ﬂ Cilindro Centralizada De Posicidn R(e:ilcilgo
P De Carga Manual Simple P

® ESPECIFICACIONES MECANICAS FUNDAMENTALES

Movimientos Del Eje (mm) Rangodefuerza) Métodode | Repetibilidaddela | Postura del eje C \, 90° Pes(a;)eto
Model desujeciondela trabajo posicion del
odelo Vertical Enel Trans- Inyeccion alineador Carga util F',I'ortque gel Cuerpn
1200 2000 it
MW1200Il [1400] 830 [2500] 250-400 | Servomotor AC +01 10 25 [39ﬂé£[f]+33]

www.moritechrobot.com
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® DIMENSIONES (mm)
Altura 1684 - [1810] G Esperadel eje vertical 159
B Longitud 2576 - [3056] H Posicion del conjunto de pinzas en espera transversal 363
C Movimiento del eje transversal 2000 - [2500] | Espera minima en el molde 268
Distancia del eje transversal Carrera excluida imi
D Zonsde dejar de lpmducm) 270 J Movimiento max. en el molde 830
Distancia del eje transversal Carrera excluida Lo
E (Zona de toma de producto) 306 I+]  Alcance maximo en el molde 1098
F  Movimiento del eje vertical 1200 - [1400] L Anchura 1420
M  Desbordamiento del portacables del eje transversal 300 K Distancia deinicio del eje en el molde 1051
N  Altura del cilindro de equilibrio 1245 - [1345]
Suministro de energia ‘ Potencia maxima (kW) ‘ Presion de aire (Bar) ‘ Consumo de aire (NI/Ciclo)
Trifasica AC380V £ %10
(50Hz/60 Hz) 19 - 4-6 “h
(*2) Necesidad de Aire Presurizado Purificado (Secado) de Aceite y Humedad Existente  (*[]) Dimensiones opcionales
® CARACTERISTICAS GENERALES
+ Linea de vacio ~Eje Y Libre + Pausa durante el funcionamiento - Soporte multilinglie
+ Linea de soplado  Modo Eco (Funcidn de ciclo automatico de ahorro de energia) |- Control de rotacidn del eje C - Funcion de registro de operaciones
- Linea de agarre del bebedero « Extraccion del producto del ndicleo en el molde - Parada suave de 90° - Funcion de registro de alarmas
+Toma del producto en platos fijos y mdviles | - Separacion del bebedero + Adaptador de conexidn del robot y inyectora | - Conexion de memoria USB
+ Direccion de trabajo operariofnon operario | - Separacidn de muestras Modo de Operacidn Control de Funciones - Memoria de hasta 999 moldes
- Ajuste del nivel de vacio en el panel de control | - Movimiento de J (paso) en el molde + Sensor de seguridad de molde adicional (spcional)| - Control de expulsion
. Apilado de productos (Tomados desdeelmol) | SeParacion de productos defectuosos + Proteccidn de sobrecarga « Interfaz de robot Furomap 12/67
o | (compatibilidad con las caracteristicas de la maquina) » , , ‘
+ Clasificacion de productos en forma de matriz | . Saporte de mensajes en el panel de control - Control del transportador - Funcion de vacio econgmico (opcional)
+Clasificacidn / Separacin Sorf + Permiso de apertura de la puerta IMM durante la pausa

www.maoritechrobot.com




MW 1400l MORITECH

q q Eje Vertical Lubricacién Ensefianza q
Tlgl%;/ggt'icég Cilindro Centralizada De Posicion R(e:ilcilgo
P De Carga Manual Simple P

® ESPECIFICACIONES MECANICAS FUNDAMENTALES

Movimientos Del Eje (mm) Rendodefuerza  Métodode  Repetbidad dela | Postura del efe \, 90° Pes(ﬁgfm
Modelo “njeccign | trabajo | Poscondel 4l | Tomquede ¢
Vertical Enel | Trans- %T ) alineador (;a[ga atil e uerpo
er Molde | versal on (mm) maxima (kg) Eje(Nm) principal
1400 2500 634
MWL400Il agg) 1000 | [3pgg) 400-650 | Servomotor AC £01 15 65 [64?(]35 L[j’bs]

www.moritechrobot.com
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® DIMENSIONES (mm)
A Altura 1851 -[1951] G Esperadel eje vertical 200
B Longitud 3300 - [3800] H  Posicion del conjunto de pinzas en espera transversal 366
C  Movimiento del eje transversal 2500 - [3000] | Espera minima en el molde 266
Distancia del eje transversal Carrera excluida imi
D Zonsde dejar de lpmducm) 25 J Movimiento max. en el molde 1000
Distancia del eje transversal Carrera excluida Lo
E (Zona de toma de producto) 375 I+ Alcance maximo en el molde 1266
F  Movimiento del eje vertical 1400 - [1600] L Anchura 1600
M Desbordamiento del portacables del eje transversal 100 K Distancia deinicio del eje en el molde 1205
N  Altura del cilindro de equilibrio 1407 - [15071]
Suministro de energia ‘ Potencia maxima (kW) ‘ Presion de aire (Bar) ‘ Consumo de aire (NI/Ciclo)
Trifasica AC380V £ %10
(50Hz/60 Hz) 19 . k-6 13.0[26.0]
(*2) Necesidad de Aire Presurizado Purificado (Secado) de Aceite y Humedad Existente  (*[]) Dimensiones opcionales
® CARACTERISTICAS GENERALES
+ Linea de vacio ~Eje Y Libre + Pausa durante el funcionamiento - Soporte multilingiie
+ Linea de soplado  Modo Eco (Funcidn de ciclo automatico de ahorro de energia) |- Control de rotacidn del eje C - Funcion de registro de operaciones
« Linea de agarre del bebedero « Extraccion del producto del ndicleo en el molde - Parada suave de 90° - Funcion de registro de alarmas
+Toma del producto en platos fijos y mdviles | - Separacion del bebedero + Adaptador de conexion del robot y inyectora | - Conexidn de memoria USB
+ Direccion de trabajo operariofnon operario | - Separacidn de muestras Modo de Operacion Control de Funciones - Memoria de hasta 999 moldes
- Ajuste del nivel de vacio en el panel de control | - Movimiento de J (paso) en el molde + Sensor de seguridad de molde adicional (spcional)| - Control de expulsion
. Apilado de productos (Tomados desdeelmoe) | SeParacion de productos defectuosos + Proteccidn de sobrecarga + Interfaz de robot Furomap 12/67
o | (compatibilidad con las caracteristicas de la maquina) » , , .
+ Clasificacion de productos en forma de matriz | . Soporte de mensajes en el panel de control - Control del transportador - Funcion de vacio econgmico (opcional)
+Clasificacidn / Separacin Sorf + Permiso de apertura de la puerta IMM durante la pausa

www.moritechrobot.com




MW 1800II MORITECH

] q Eje Vertical Lubricacién Ensefianza f
Tlgl‘z;/ggt'icég Cilindro Centralizada De Posicion R(e:ilcilgo
P De Carga Manual Simple P

® ESPECIFICACIONES MECANICAS FUNDAMENTALES

P t
Movimientos Del Eje (mm) 53“99 dg,fugrzla Métodode | Repetibilidaddela | Postura del eje C \, 90° ES(E;)E o
Modelo e U iy | Tomede |
Vertical Enel | Trans- %T ) alineador C’atga util Postctljra e uerpo
Molde | versal on (mm) maxima (kg) Eje(Nm) principal
2500 656
MW18001I | 1800 | 1300 [3000] 650-1300 | Servomotor AC 01 25 65 [690]

www.moritechrobot.com
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® DIMENSIONES (mm)
A Altura 2060 G Esperadelgje vertical 200
B Longitud 3300 -[3800] H  Posicion del conjunto de pinzas en espera transversal 366
C Movimiento del eje transversal 2500 - [3000] | Espera minima en el molde 266
Distancia del eje transversal Carrera excluida imi
D Zonsde dejar de lpmducm) 25 J  Movimiento max. en el molde 1300
Distancia del eje transversal Carrera excluida Lo
E (Zona de toma de producto) 375 I+ Alcance maximo en el molde 1566
F  Movimiento del eje vertical 1800 L  Anchura 1900
M Desbordamiento del portacables del eje transversal 100 K Distancia deinicio del eje en el molde 1503
N  Altura del cilindro de equilibrio 1607
Suministro de energia ‘ Potencia maxima (kW) ‘ Presion de aire (Bar) ‘ Consumo de aire (NI/Ciclo)
Trifasica AC380V £ %10
(50Hz/60 Hz) 19 - k-6 13.0[26.0]
(*2) Necesidad de Aire Presurizado Purificado (Secado) de Aceite y Humedad Existente  (*[]) Dimensiones opcionales
® CARACTERISTICAS GENERALES
+ Linea de vacio -Eje Y Libre + Pausa durante el funcionamiento - Soporte multilinglie
+ Linea de soplado  Modo Eco (Funcidn de ciclo automatico de ahorro de energia) |- Control de rotacidn del eje C - Funcion de registro de operaciones
- Linea de agarre del bebedero « Extraccion del producto del ndicleo en el molde - Parada suave de 90° - Funcion de registro de alarmas
+Toma del producto en platos fijos y mdviles | - Separacion del bebedero + Adaptador de conexion del robot y inyectora | - Conexidn de memoria USB
+ Direccion de trabajo operariofnon operario | - Separacidn de muestras Modo de Operacion Control de Funciones - Memoria de hasta 999 moldes
- Ajuste del nivel de vacio en el panel de control | - Movimiento de J (paso) en el molde + Sensor de seguridad de molde adicional (spcional)| - Control de expulsion
. Apilado de productos (Tomados desdeelmole) | * SeParacion de productos defectuosos + Proteccidn de sobrecarga « Interfaz de robot Furomap 12/67
o | (compatibilidad con las caracteristicas de la maquina) » , , .
+ Clasificacion de productos en forma de matriz | . Soporte de mensajes en el panel de control - Control del transportador - Funcion de vacio econgmico (opcional)
+Clasificacidn / Separacin Sorf + Permiso de apertura de la puerta IMM durante la pausa

www.moritechrobot.com
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MW 2500II MORITECH

] q Eje Vertical Lubricacién Ensefianza f
Tlgl‘z;/ggt'icég Cilindro Centralizada De Posicion R(e:ilcilgo
P De Carga Manual Simple P

® ESPECIFICACIONES MECANICAS FUNDAMENTALES

Peso neto
Movimientos Del Eje (nm) Rangodefuerza|  Métodode | Repetibilidaddela = PosturadelejeC \, 90° (kg)
Modelo de sujecion dela trabajo posicion del
Vertical | (EN€l | Trans. =~ M40 alineador Carga util J;’sfﬂﬂg 5§| Cuerpo
ertical ' Molde | versal (Ton) (mm) maxima (kg) Eje(Nm) principal
3500 795
MW2500II| 2500 | 1500 [4500] 1000 - 2800 | Servomotor AC 0.1 35 65 [846]

www.moritechrobot.com
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® DIMENSIONES (mm)
A Altura 2450 G Esperadeleje vertical 195
B Longitud L4265 - [5265] H  Posicion del conjunto de pinzas en espera transversal 383
C Movimiento del eje transversal 3500 - [4500] | Espera minima en el molde 303
Distancia del eje transversal Carrera excluida imi
D Zonsde dejar de lpmducm) 345 J  Movimiento max. en el molde 1500
Distancia del eje transversal Carrera excluida Lo
E (Zona de toma de producto) 420 I+ Alcance maximo en el molde 1803
F  Movimiento del eje vertical 2500 L  Anchura 2140
M Desbordamiento del portacables del eje transversal 215 K Distancia deinicio del eje en el molde 1708
N  Altura del cilindro de equilibrio 2007
Suministro de energia ‘ Potencia maxima (kW) ‘ Presion de aire (Bar) ‘ Consumo de aire (NI/Ciclo)
Trifasica AC380V £ %10
(50Hz/60 Hz) 33 o e 260
(*2) Necesidad de Aire Presurizado Purificado (Secado) de Aceite y Humedad Existente  (*[]) Dimensiones opcionales
® CARACTERISTICAS GENERALES
+ Linea de vacio -Eje Y Libre + Pausa durante el funcionamiento - Soporte multilingiie
+ Linea de soplado  Modo Eco (Funcidn de ciclo automatico de ahorro de energia) |- Control de rotacidn del eje C - Funcion de registro de operaciones
« Linea de agarre del bebedero « Extraccion del producto del ndicleo en el molde - Parada suave de 90° - Funcion de registro de alarmas
+Toma del producto en platos fijos y moviles | - Separacion del bebedero + Adaptador de conexion del robot y inyectora | - Conexidn de memoria USB
+ Direccion de trabajo operariofnon operario | - Separacidn de muestras Modo de Operacion Control de Funciones - Memoria de hasta 999 moldes
- Ajuste del nivel de vacio en el panel de control | - Movimiento de J (paso) en el molde + Sensor de seguridad de molde adicional (spcional)| - Control de expulsion
. Apilado de productos (Tomados desdeelmol) | * SeParacion de productos defectuosos + Proteccidn de sobrecarga + Interfaz de robot Furomap 12/67
o | (compatibilidad con las caracteristicas de la maquina) » , , .
+ Clasificacion de productos en forma de matriz | . Soporte de mensajes en el panel de control - Control del transportador - Funcion de vacio econgmico (opcional)
+Clasificacidn / Separacin Sorf + Permiso de apertura de la puerta IMM durante la pausa

www.moritechrobot.com




MWH 18001 MORITECH

MORITECH LT Tiann B

: : Eje Vertical Lubricacién Ensefianza
TEeJI%;Igggicce:)I Cilindro Centralizada De Posicion R(I)Et)n(hrsato
De Carga Manual Simple

® ESPECIFICACIONES MECANICAS FUNDAMENTALES

Peso neto
Movimientos Del Eje (nm) | Rangodefuerza|  Métodode | Repetibilidaddela = PosturadelejeC \, 90° (ko)
Model desujecionde la trabajo posicion del
odelo Vertical Enel | Trans. Myeccion alineador Carga atil l;I'ortque gel Cuerpo
ertical | Molde | versal (Ton) (mm) maxima (kg) %?et&am)e principal
MUHISO0I %ggg] 1500 3500 | 1000-2800  Servomotor AC +01 45 100 e

www.moritechrobot.com
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® DIMENSIONES (mm)
A Altura 2140 - [2490] G Esperadel eje vertical 220
B Longitud 4360 H  Posicion del conjunto de pinzas en espera transversal 380
C Movimiento del eje transversal 3500 | Espera minima en el molde 272
D (DZEEQ‘Eidaegrelljﬂﬁotgggt‘g)"ersa| Carreraexcluida 4,0 J  Movimiento max. en el molde 1500
E l()zig;tgr&gignqghgjgrgaigti\)/ersal Carrera excluida 1,5q l+J  Alcance maximo en el molde 1772
F  Movimiento del eje vertical 1800 - [2500] L Anchura 2125
M Desbordamiento del portacables del eje transversal 125 K Distancia deinicio del eje en el molde 1703
N  Altura del cilindro de equilibrio 1676 -[2026]
Suministro de energia ‘ Potencia maxima (kW) ‘ Presion de aire (Bar) ‘ Consumo de aire (NI/Ciclo)
Trifdsica AC380V %10
(50Hz/60 Hz) 33 o e 260

(*2) Necesidad de Aire Presurizado Purificado (Secado) de Aceite y Humedad Existente  (*[]) Dimensiones opcionales

® CARACTERISTICAS GENERALES

+ Linga de vacio -Eje Y Libre +Pausa durante el funcionamiento + Soporte multilingiie

+ Linea de soplado + Modo Eco (Funcidn de ciclo automtico de ahorro de energia) |- Control de rotacion del eje C « Funcion de registro de operaciones

+ Linea de agarre del bebedero - Extraccion del producto del ndcleo en el molde + Parada suave de 90° « Funcion de registro de alarmas

- Toma del producto en platos fijos y moviles | - Separacion del bebedero + Adaptador de conexion del robot y inyectora | - Conexion de memoria USB

+ Direccin de trabajo operario/non operario | - Separacion de muestras +Modo de Operacidn Control de Funciones - Memoria de hasta 999 moldes

+ Ajuste del nivel de vacio en el panel de control | - Movimiento de J (paso) en el molde + Sensor de seguridad de molde adicional (spcional) - Control de expulsion

it de productos Tomads teste el mice) (Esnﬂggﬁmgdd;ﬂagdcgfggéS;lffacstyglsaogaquma) - Proteccidn de sobrecarga  Interfaz de robot Euromap 12087
+Clasificacion de productos en forma de matriz | . Soporte de mensajes en el panel de contral « Control del transportador « Funcion de vacio economica (opcional)
+ Clasificacién | Separacidn Sorf + Permiso de apertura de la puerta IMM durante la pausa

www.moritechrobot.com




MWH 2500I| MORITECH

: : Eje Vertical Lubricacién Ensefianza
TEeJI%;Igggicce:)I Cilindro Centralizada De Posicion R(I)Et)a(hrsato
De Carga Manual Simple

® ESPECIFICACIONES MECANICAS FUNDAMENTALES

P t
Movimientos Del Eje (nm)| Rangodefuerza|  Métodode | Repetibilidaddela = PosturadelejeC \, 90° es(a;)e o
Modelo desujecionde la trabajo posicion del

Vertical [EM€l | Trans- | Inyeccion alineador Cargagtil | Jorquede | Cuerpo

ertical’ Molde | versal (Ton) (mm) maxima (kg) = " Eje(Nm) principal
2500 5000 2015 - [2215]
MW25001l| 35007 1500 [4500] 1300 - 2800 | Servomotor AC £01 60 550 [1895]-[209]
3500 [1715] - [1915]

www.moritechrobot.com
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® DIMENSIONES (mm)
A Altura 2710 -[2960] G Esperadel eje vertical 115
B Longitud 5980 Ezﬁgg% H Posicion del conjunto de pinzas en espera transversal 600
C Movimiento del eje transversal 5000 Eﬁggg% | Espera minima en el molde 355
D (Dzigﬁaaggiclaegrelljﬂﬁotgggt‘g)"ersa| Carrera excluida 90 J  Movimiento max. en el molde 1500
E l()zig;tgr&gignqghgjgrgaigti\)/ersal Carrera excluida  4qq l+J  Alcance maximo en el molde 1855
F  Movimiento del eje vertical 2500 -[3000] L Anchura 2390
M  Desbordamiento del portacables del eje transversal 75 K Distancia deinicio del eje en el molde 1795
N  Altura del cilindro de equilibrio 2180 - [2430]
Suministro de energia ‘ Potencia maxima (kW) ‘ Presion de aire (Bar) ‘ Consumo de aire (NI/Ciclo)
Trifasica AC 380V £ %10
(50Hz/60 Hz) tl . -6 195.0

(*2) Necesidad de Aire Presurizado Purificado (Secado) de Aceite y Humedad Existente  (*[]) Dimensiones opcionales

® CARACTERISTICAS GENERALES

+ Linga de vacio -Eje Y Libre +Pausa durante el funcionamiento + Soporte multilingiie

+ Linea de soplado + Modo Eco (Funcidn de ciclo automtico de ahorro de energia) |- Control de rotacion del eje C + Funcion de registro de operaciones

- Linea de agarre del bebedero  Extraccion del producto del ndicleo en el molde + Parada suave de 90° « Funcion de registro de alarmas

- Toma del producto en platos fijos y mdviles | - Separacion del bebedero + Adaptador de conexion del robot y inyectora | - Conexidn de memoria USB

+ Direccin de trabajo operario/non operario | - Separacion de muestras +Modo de Operacidn Control de Funciones - Memoria de hasta 999 moldes

+ Ajuste del nivel de vacio en el panel de control | - Movimiento de J (paso) en el molde + Sensor de seguridad de molde adicional (spcional) - Control de expulsion

it de productos Tomads teste el mice) (EEHEggﬁmgdd;ﬂagdcﬁgéS;lffacstyglsaogaquma) - Proteccidn de sobrecarga  Interfaz de robot Euromap 12087
+Clasificacion de productos en forma de matriz | . Soporte de mensajes en el panel de contral « Control del transportador « Funcion de vacio economica (opcional)
+ Clasificacién | Separacidn Sorf + Permiso de apertura de la puerta IMM durante la pausa

www.maoritechrobot.com




MWH 3000II MORITECH

-
A A

; : Eje Vertical Lubricacién Ensefianza
T%I%;Iggtplicce:)l Cilindro Centralizada De Posicion R(I)Et)a(hrsato
De Carga Manual Simple

® ESPECIFICACIONES MECANICAS FUNDAMENTALES

Movimientos Del Eje (mm) Rangodefuerza  Matodode  Repetibiidaddela  pogtycagelejeC '\, 900 | Pefolete
de sujecion dela posicion del g

Modelo inyeccion trabajo linead it Torque de
. Enel | Trans- alineador Carga atil q Cuerpo
Vertical | \oide | versal | (Ton) (mm) méxima(kg) | "Eefay: | Principal
MWH3000l| 3000 | 2000 | 5000 | 1300-2800 | ACServo Motor 01 60 550 3200

www.moritechrobot.com
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® DIMENSIONES (mm)
Altura 3059 G Esperadel eje vertical 296
B Longitud 5980 H  Posicidn del conjunto de pinzas en espera transversal - 541
C (1+C2Movimiento del eje transversal 5000 | Espera minima en el molde 396
Distancia del eje transversal Carrera excluida im
D Zonsde dejar de lpmducm) 490 J Movimiento max. en el molde 2000
Distancia del eje transversal Carrera excluida Lo
E (Zona de toma de producto) 490 I+  Alcance maximo en el molde 2396
F  Movimiento del eje vertical 3000 L Anchura 3138
M  Desbordamiento del portacables del eje transversal 376 K Distancia de inicio del eje en el molde 2405
N  Altura del cilindro de equilibrio 2629
Suministro de energia ‘ Potencia maxima (kW) ‘ Presion de aire (Bar) ‘ Consumo de aire (NI/Ciclo)
Trifasica AC380V £ %10
(50Hz/60 Hz) el o e 1950
(*2) Necesidad de Aire Presurizado Purificado (Secado) de Aceite y Humedad Existente  (*[]) Dimensiones opcionales
® CARACTERISTICAS GENERALES
+ Linga de vacio -Eje Y Libre +Pausa durante el funcionamiento - Soporte multilingiie
+ Linea de soplado + Modo Eco (Funcidn de ciclo automtico de ahorro de energia) |- Control de rotacion del eje C « Funcion de registro de operaciones
- Linea de agarre del bebedero - Extraccion del producto del ndicleo en el molde + Parada suave de 90° « Funcion de registro de alarmas
- Toma del producto en platos fijos y mdviles | - Separacion del bebedero + Adaptador de conexion del robot y inyectora | - Conexidn de memoria USB
+ Direccin de trabajo operario/non operario | - Separacion de muestras +Modo de Operacidn Control de Funciones - Memoria de hasta 999 moldes
+ Ajuste del nivel de vacio en el panel de control | - Movimiento de J (paso) en el molde + Sensor de seguridad de molde adicional (spcional) - Control de expulsion
it de productos Tomads teste el mice) (Esnﬂggﬁmgdd;ﬂagdcgfggéS;lffacstyglsaogaquma) - Proteccidn de sobrecarga  Interfaz de robot Euromap 12087
- Clasificacion de productos en forma de matriz | . Soporte de mensajes en el panel de contral « Control del transportador « Funcion de vacio economica (opcional)
+Clasificacidn | Separacidn Sorf + Permiso de apertura de la puerta IMM durante la pausa

www.maoritechrobot.com




SCH 1200l MORITECH

\ #J gEH{E  MORITECH

; : Eje Vertical Lubricacién Ensefianza
T%&;’ggg%l Cilindro Centralizada De Posicion R(I)Et)a(hrsato
De Carga Manual Simple

® ESPECIFICACIONES MECANICAS FUNDAMENTALES

Movimientos Del Eje (mm) Rangodefuerza  Matodode  Repetibidaddela  pogtycagerejec \, 900 Pefolete
de sujecion dela posicion del g

Modelo Vertical Enel | Trans- ing_f_ccién trabajo alineador Cargalfltll J:;ﬂﬂgg& CUETPO
ertical | Molde | versal (Ton) (mm) maxima(kg) | ' Ee(Nm) | Principal
SCH12001 1200 & 680 | 1800 & 250-400 | ACServoMotor +01 10 65 670

www.moritechrobot.com
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® DIMENSIONES (mm)
A Altura 1675 G Esperadeleje vertical 118
B Longitud 3025 H  Posicion del conjunto de pinzas en espera transversal 440
C Movimiento del eje transversal 1800 | Espera minima en el molde 256
Distancia del eje transversal Carrera excluida imi
D Zonsde dejar de lpmducm) 520 J  Movimiento max. en el molde 680
Distancia del eje transversal Carrera excluida Lo
E (Zona de toma de producto) 710 I+ Alcance maximo en el molde 936
F  Movimiento del eje vertical 1200 L Anchura 1685
M Desbordamiento del portacables del eje transversal 230 K Distancia deinicio del eje en el molde 160
N  Altura del cilindro de equilibrio 1410
Suministro de energia ‘ Potencia maxima (kW) ‘ Presion de aire (Bar) ‘ Consumo de aire (NI/Ciclo)
Trifasica AC380V £ %10
(50Hz/60 Hz) 43 - 4-6 ‘ 35
(*2) Necesidad de Aire Presurizado Purificado (Secado) de Aceite y Humedad Existente
® CARACTERISTICAS GENERALES
+ Linga de vacio -Eje Y Libre +Pausa durante el funcionamiento - Soporte multilingiie
+ Linea de soplado + Modo Eco (Funcidn de ciclo automtico de ahorro de energia) |- Control de rotacion del eje C + Funcion de registro de operaciones
- Linea de agarre del bebedero - Extraccion del producto del ndcleo en el molde + Parada suave de 90° « Funcion de registro de alarmas
- Toma del producto en platos fijos y mdviles | - Separacion del bebedero + Adaptador de conexion del robot y inyectora | - Conexion de memoria USB
+ Direccin de trabajo operario/non operario | - Separacion de muestras +Modo de Operacidn Control de Funciones - Memoria de hasta 999 moldes
+ Ajuste del nivel de vacio en el panel de control | - Movimiento de J (paso) en el molde + Sensor de seguridad de molde adicional (spcional) - Control de expulsion
it de productos Tomads teste el mice) (Esnﬂggﬁmgdd;ﬂ;’sdcgfggéH;lffacstyeofaogaquma) - Proteccidn de sobrecarga  Interfaz de robot Euromap 12087
+Clasificacion de productos en forma de matriz | . Soporte de mensajes en el panel de contral « Control del transportador « Funcion de vacio economica (opcional)
+Clasificacidn | Separacidn Sorf + Permiso de apertura de la puerta IMM durante la pausa

www.moritechrobot.com




SCH 1600l MORITECH

ECH MORITECH

; : Eje Vertical Lubricacién Ensefianza
T%&;’ggg%l Cilindro Centralizada De Posicion R(I)Et)a(hrsato
De Carga Manual Simple

® ESPECIFICACIONES MECANICAS FUNDAMENTALES

Movimientos Del Eje (mm) Rangodefuerza  Matodode  Repetibidaddela  pogtycagerejec \, 900 Pefolete
de sujecion dela posicion del g

Modelo Vertical Enel | Trans- ing_f_ccién trabajo alineador Cargalfltll J:;ﬂﬂgg& CUETPO
ertical | Molde | versal (Ton) (mm) maxima(kg) | ' Ee(Nm) | Principal
SCH16001 1600 & 830 | 2550 & 400-850 | AC ServoMotor +01 35 65 700

www.moritechrobot.com
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® DIMENSIONES (mm)
A Altura 1825 G Esperadeleje vertical 118
B Longitud 3725 H  Posicion del conjunto de pinzas en espera transversal 440
C Movimiento del eje transversal 2500 | Espera minima en el molde 256
Distancia del eje transversal Carrera excluida imi
D Zonsde dejar de lpmducm) 520 J Movimiento max. en el molde 830
Distancia del eje transversal Carrera excluida Lo
E (Zona de toma de producto) 710 I+ Alcance maximo en el molde 1086
F  Movimiento del eje vertical 1600 L Anchura 1835
M Desbordamiento del portacables del eje transversal 230 K Distancia deinicio del eje en el molde 160
N  Altura del cilindro de equilibrio 1610
Suministro de energia ‘ Potencia maxima (kW) ‘ Presion de aire (Bar) ‘ Consumo de aire (NI/Ciclo)
Trifasica AC380V £ %10
(50Hz/60 Hz) 43 - “-6 ‘ 35
(*2) Necesidad de Aire Presurizado Purificado (Secado) de Aceite y Humedad Existente
® CARACTERISTICAS GENERALES
+ Linga de vacio -Eje Y Libre +Pausa durante el funcionamiento - Soporte multilingiie
+ Linea de soplado + Modo Eco (Funcidn de ciclo automtico de ahorro de energia) |- Control de rotacion del eje C « Funcion de registro de operaciones
- Linea de agarre del bebedero - Extraccion del producto del ndicleo en el molde + Parada suave de 90° « Funcion de registro de alarmas
- Toma del producto en platos fijos y mdviles | - Separacion del bebedero + Adaptador de conexion del robot y inyectora | - Conexion de memoria USB
+ Direccin de trabajo operario/non operario | - Separacion de muestras +Modo de Operacidn Control de Funciones - Memoria de hasta 999 moldes
+ Ajuste del nivel de vacio en el panel de control | - Movimiento de J (paso) en el molde + Sensor de seguridad de molde adicional (spcional) - Control de expulsion
it de productos Tomads teste el mice) (Esnﬂggﬁmgdd;ﬂ;’sdcﬁgéH;lffacstyeofaogaquma) - Proteccidn de sobrecarga  Interfaz de robot Euromap 12087
+Clasificacion de productos en forma de matriz | . Soporte de mensajes en el panel de contral « Control del transportador « Funcion de vacio economica (opcional)
+Clasificacidn | Separacidn Sorf + Permiso de apertura de la puerta IMM durante la pausa

www.maoritechrobot.com P




=MW 800II MORITECH

Ensefianza isef
De Posicion cg&fe:&o
Simple P

® ESPECIFICACIONES MECANICAS FUNDAMENTALES

Peso neto
Movimientos Del Eje (nm) Rangodefuerza)  Métodode | Repetibilidaddela = PosturadelejeC \, 90° (kg)
de sujecion dela : posicion del
Modelo inyeccion trabajo i qti Torque de C
Vertical (el | Trans- %T ) alineador Carga it Pastura del Uerpo
Molde | versal on (mm) maxima (kg) Eje(Nm) principal
eMW800 | 800 | 450 1200 50-150 Servomotor AC 01 3 25 260

www.moritechrobot.com




- Linea de agarre del bebedero

+ Toma del producto en platos fijos y maviles

+ Direccin de trabajo operario/non operario

+ Ajuste del nivel de vacio en el panel de control
+ Apilado de productos (Tomados desde el molde)

« Clasificacidn de productos en forma de matriz
- Clasificacidn | Separacidn Sorf

- Extraccion del producto del ndcleo en el molde
- Separacion del bebedero
- Separacion de muestras

- Movimiento de J (paso) en el molde
+ Separacion de productos defectuosos
(compatibilidad con las caracteristicas de la maguina)

- Soporte de mensajes en el panel de control
- Permiso de apertura de la puerta IMM durante la pausa

www.moritechrobot.com

+ Parada suave de 90°

+ Adaptador de conexidn del robot y inyectora
+Modo de Operacian Control de Funciones

- Sensor de seguridad de molde adicional (spcional)
+ Proteccidn de sobrecarga

« Control del transportador

® DIMENSIONES (mm)
A Altura 1685 G Esperadelgje vertical 215
B Longitud 1800 H  Posicion del conjunto de pinzas en espera transversal 265
C Movimiento del eje transversal 1200 | Espera minima en el molde 150
Distancia del eje transversal Carrera excluida i
D (Zons de dejar de lpmducm) 260 J  Movimiento max. en el molde 450
Distancia del eje transversal Carrera excluida Lo
E (Zona de toma delpmducm) 340 I+J  Alcance maximo en el molde 600
F  Movimiento del eje vertical 800 L  Anchura 1210
M Desbordamiento del portacables del eje transversal 130
Suministro de energia ‘ Potencia maxima (kW) ‘ Presion de aire (Bar) ‘ Consumo de aire (NI/Ciclo)
Trifasica AC380V * %10
(50Hz/60 Hz) 13 - k-6 ‘ 23
(*2) Necesidad de Aire Presurizado Purificado (Secado) de Aceite y Humedad Existente
® CARACTERISTICAS GENERALES
+ Linea de vacio ~Eje YLibre + Pausa durante el funcionamiento + Soporte multilingiie
+ Linea de soplado + Modo Eco (Funcidn de ciclo automatico de ahorro de energia) |- Control de rotacion del eje C « Funcion de registro de operaciones

- Funcion de registro de alarmas
 Conexion de memoria USB

- Memoria de hasta 50 moldes

+ Control de expulsion

+Interfaz de robot Euromap 12/67

- Funcion de vacio econamico (opcional)




eMW 1000l MORITECH

Ensefianza isef
De Posicion cg&fe:&o
Simple P

® ESPECIFICACIONES MECANICAS FUNDAMENTALES

Peso neto
Movimientos Del Eje (nm) Rangodefuerza)  Métodode | Repetibilidaddela = PosturadelejeC \, 90° (ko)
desujeciondela . posicion del
Modelo inyeccion trabajo i i Torque de C
Vertical| ,cnel | Trans- %‘r ) alineador Carga dtil Postura del uerpo
Molde | versal on (mm) maxima (kg) Eje(Nm) principal
eMW1000 1000 660 1500 100-380 | Servomotor AC 0.1 6 25 280

www.moritechrobot.com




® DIMENSIONES (mm)
A Altura 1885 G Esperadeleje vertical 215
B Longitud 2100 H  Posicion del conjunto de pinzas en espera transversal 265
C Movimiento del eje transversal 1500 | Espera minima en el molde 150
D (Dzigﬁaaggiclaegrelljﬂﬁotgggt‘g)"ersa| Carrera excluida 240 J Movimiento max. en el molde 660
E l()zig;tgr&gignqghgjgrgaigti\)/ersal Carrera excluida 35,9 l+J  Alcance maximo en el molde 810
F  Movimiento del eje vertical 1000 L Anchura 1420
M Desbordamiento del portacables del eje transversal 130
Suministro de energia ‘ Potencia maxima (kW) ‘ Presion de aire (Bar) ‘ Consumo de aire (NI/Ciclo)
e 0
Tnfasl(cSaOI:\g/ab%oXS %10 . ; » ‘ .

(*2) Necesidad de Aire Presurizado Purificado (Secado) de Aceite y Humedad Existente

® CARACTERISTICAS GENERALES

+ Linea de vacio -Eje YLibre + Pausa durante el funcionamiento  Soporte multilingiie

+ Linea de soplado + Modo Eco (Funcidn de ciclo automatico de ahorro de energia) |- Control de rotacion del eje C « Funcion de registro de operaciones

- Linea de agarre del bebedero - Extraccion del producto del ndcleo en el molde + Parada suave de 90° - Funcion de registro de alarmas

- Toma del producto en platos fijos y mdviles | - Separacidn del bebedero + Adaptador de conexion del robot y inyectora | - Conexidn de memoria USB

+ Direccion de trabajo operariofnon operario - Separacidn de muestras Modo de Operacion Control de Funciones - Memoria de hasta 50 moldes

+ Ajuste del nivel de vacio en el panel de control | - Movimiento de J (paso) en el molde + Sensor de seguridad de molde adicional (spcional)| - Control de expulsidn

it de roductos madss deste el i) g;ﬁgggﬂﬁgdd;ﬂa“sdcﬁgéHsetrfagtgé’fafﬁaqum ) - Proteccidn de sobrecarga  Iterfaz de robotEuromap 12067
+Clasificacion de productos en forma de matriz | . Soporte de mensajes en el panel de contral « Control del transportador « Funcion de vacio economica (opcional)
+Clasificacién | Separacidn Sorf + Permiso de apertura de la puerta IMM durante la pausa

www.maoritechrobot.com




e MW 1200II MORITECH

Ensefianza iserf
De Posicion cg&fe:&o
Simple P

® ESPECIFICACIONES MECANICAS FUNDAMENTALES

Peso neto
Movimientos Del Eje (nm) Rangodefuerza | Métodode | Repetibilidaddela = PosturadelejeC \, 90° (ko)
de sujeciondela : posicion del
Modelo inyeccion trabajo i it Torque de C
Vertical (£l | Trans- g('r ) alineador Carga atil Postura del uerpo
Molde | versal on (mm) maxima (kg) Eje(Nm) principal
eMW1200, 1200 & 800 1800 300-660 | Servomotor AC 01 12 25 310

www.moritechrobot.com
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® DIMENSIONES (mm)
A Altura 2085 G Esperadeleje vertical 215
B Longitud 2400 H  Posicion del conjunto de pinzas en espera transversal 265
C Movimiento del eje transversal 1800 | Espera minima en el molde 150
Distancia del eje transversal Carrera excluida i
D (Zons de dejar de lpmducm) 260 J  Movimiento max. en el molde 800
Distancia del eje transversal Carrera excluida Lo
E (Zona de toma delpmducm) 340 I+J  Alcance maximo en el molde 950
F  Movimiento del eje vertical 1200 L Anchura 1560
M Desbordamiento del portacables del eje transversal 130
Suministro de energia ‘ Potencia maxima (kW) ‘ Presion de aire (Bar) ‘ Consumo de aire (NI/Ciclo)
Trifasica AC380V * %10
(50Hz/60 Hz) 16 - “-6 ‘ 4>
(*2) Necesidad de Aire Presurizado Purificado (Secado) de Aceite y Humedad Existente
® CARACTERISTICAS GENERALES
+ Linea de vacio ~Eje YLibre + Pausa durante el funcionamiento + Soporte multilingiie
+ Linea de soplado ~ Modo Eco (Funcidn de ciclo automatico de ahorro de energia) |- Control de rotacion del eje C « Funcion de registro de operaciones

- Linea de agarre del bebedero

- Toma del producto en platos fijos y maviles

+ Direccin de trabajo operario/non operario

+ Ajuste del nivel de vacio en el panel de control
+ Apilado de productos (Tomados desde el molde)

+ Clasificacidn de productos en forma de matriz
+ Clasificacidn | Separacidn Sorf

- Extraccion del producto del ndicleo en el molde
- Separacion del bebedero
 Separacion de muestras

- Movimiento de J (paso) en el molde
 Separacion de productos defectuosos
(compatibilidad con las caracteristicas de la maguina)

- Soporte de mensajes en el panel de control
- Permiso de apertura de la puerta IMM durante la pausa

www.maoritechrobot.com

+ Parada suave de 90°

+ Adaptador de conexidn del robot y inyectora
+Modo de Operacian Control de Funciones

- Sensor de seguridad de molde adicional (spcional)
+ Proteccidn de sobrecarga

« Control del transportador

- Funcion de registro de alarmas
 Conexion de memoria USB

- Memoria de hasta 50 moldes

+ Control de expulsion

+Interfaz de robot Euromap 12/67

- Funcion de vacio econamico (opcional)




MPR 650 MORITECH

Direccion de -
i ; 50°- 90° Carga atil
trabajo operario J;Lﬂ 2 A
non operario rotacion *ELE maxima (kg)

® ESPECIFICACIONES MECANICAS FUNDAMENTALES

Movimientos Del Eje (mm)

Método de . Carga atil Peso neto
Modelo Vertical Enel | Trans- trabajo Postura del eje C maxima (kg) (ko)
Molde | versal
MPR650 | 650 100 450 Neumatico 50°-90° 2 50

www.moritechrobot.com
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Suministro de energia ‘ Potencia maxima (kW) ‘ Presion de aire (Bar) ‘ Consumo de aire (NI/Ciclo)

03A

Trifasica AC380V + %10
(50Hz/60 Hz)

L-6 ‘ 9
(*2)

(*2) Necesidad de Aire Presurizado Purificado (Secado) de Aceite y Humedad Existente

® CARACTERISTICAS GENERALES

+ Programacian libre + Interfaz de robot Euromap 12/67 +Permiso de apertura de la puerta IMM durante la pausa | - Adaptador de conexion del robot y inyectora
- Soporte multilingtie - Movimiento de J (paso) en el molde | - Pausa durante el funcionamiento - Control del transportador

~Toma del producto en platos fijos y moviles | - Control del bebedero - Sensor de sequridad de molde adicional (opcional) - Generador de vacio (opcona)

+ Direccion de trabajo operario/non operario | - Control de expulsion + Conexion de memoria USB

www.moritechrobot.com




ROBOTS DE ENTRADA LATERAL MORITECH

) Ensefianza
Ciclo B Soporte
O Rapido O Desmf)'lg"’” O Multilingiie

Suministro | Consumo Eléctrico|  Potenciamaxima Presiéndeaire.  Consumodeaire | Pesoneto(kg)

de energia (kVA) (kw) (Bar) (NI/Ciclo) Cuerpo | Panelde
principal mano
534 6~8
Three-phase AC 380V &
%10 (50/60Hz) 89 26 1630 11

www.moritechrobot.com



G
B
D
’ DIMENSIONES (MM) Las dimensiones y disefios varian sequn el proyecto.
A Altura 3125 (3) D Alturadel eje en el molde (Ajustable)  1490-1590
B Anchura 1800 E  Movimiento del eje transversal 2500
C Longitud 3870 () F Longitud del chasis 2425
. G Ataque 1900
(*3) Valor maximo de altura.
(*4) Valor maximo de longitud.
® CARACTERISTICAS GENERALES
+ Linea de vacio + Clasificacidn y apilamiento de productos - Control del transportador - Conexion de memoria USB
+ Linea de soplado -Eje Ylibre - Soporte en varios idiomas - Memoria de hasta 50 moldes
+Recogida de productos desde platos fijos y maviles | - Separacian de productos defectuosos + Funcion de registro de operaciones | - Control de eyector

+ Ajuste del nivel de vacio en el panel de control (soporte de compatibilidad de funciones de la maquina) | - Funcion de grabacion de alarma | - Interfaz de robot Euromap 12/67
- Sensor de sequridad de moho adicional

www.maoritechrobot.com




SOLUCIONES DE AUTOMATIZACION MORITECH

SISTEMA DE IML

SISTEMA DE EMPAQUE
TOTALMENTE AUTOMATIZADO

AUTOMATIZACION
MEDICA

INSERCION
DE METAL

A

24

www.maoritechrobot.com




MORITECH

SECTORES

ENVASADO ¥ PLASTICOS
DE ALIMENTOS DESECHABLES

Cubiertos, tazaz de
plastico

g

CONSTRUCCION

ARTICULOS DE INDUSTRIA
PAPELERIA DE DEFENSA

www.maoritechrobot.com



MORITECH

Realizamos disefios en linea con los
requisitos de los socios del
proyecto sin comprometer la fiabilidad y

f A la calidad para conseguir productos

@/ que sean faciles de usar, funcionales a
4 largo plazoy seguros tanto para el
sistema mecanico como para €l
personal.

Nuestra empresa, que desarrolla una
tecnologia de alta calidad,

f}?f fiable e innovadora, orientada a la
@ Jlu] realizacion de la produccién mas eficaz,
ST se centra siempre en soluciones

sostenibles y permanentes basadas en las
necesidades de sus socios de proyecto.

Con la ayuda de la infraestructura técnica

y el personal,

también proporcionamos soporte técnico
D_ y servicios de repuestos a los clientes.

Respondemos con prontitud a todas las

necesidades técnicas posventa.
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