MW 1000I| MORITECH

Diisey Eksen

Yuk Alma
Silindiri

Teleskobik
Diisey
Eksen

® TEMEL MEKANIK OZELLIKLER

Eksen Hareketleri (mm) | Enjeksiyon Calisma Dogrusal Konum | CEksen Hareketi \, 90° |NetKiitle (kg)

Manuel Kolay Pozisyon
Merkezi (.Konum )
Yaglama Ogrenme

Model Basing Araligi Prensibi  Tekrarlanabilirligi v
Diisey Kalipici Travers (Ton) (mm) Tasima Déndiirme Ana Gévde
ey pi¢ on mm Kapasitesi (kg) Momenti (Nm)
1000 [%288] [325]32%345]
Mw1000ll 150-300 | ACServo Motor +01 5 25 =
[1200] %0 120007 [349]

www.moritechrobot.com
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® BOYUTLAR (mm)
Yiikseklik 1560 - [1684] G Disey Bekleme 159
B  Uzunluk 2056 Egg% H  Tutucu Montaj Konumunun Kalip ici Eksen Alti -~ 363
C  Travers Eksen Hareketi 1500 [[%(8)%%]] | Minimum Kalip ici Bekleme 268
Travers Ekseni Strok Harici Mesafe i i
D (Urtin Birakma Bolges) 250 J  Maksimum Kalip Igi Hareket 660
Travers Ekseni Strok Harici Mesafe : i Erici
E (Uriin Aima Bolges) 306 I+J  Maksimum Kalip Ici Erisim 928
F  Disey Eksen Hareketi 1000 - [1200] L  Genislik 1246
M  Travers Eksen Kablo Kanali Sarkma 300 K  Kalipici Eksen Baslangic Mesafesi 884
N Balans Pistonu Yiiksekligi 1145 - [1245]
Giic Kaynad ‘ Maksimum Guc (kW) ‘ Hava Basinci (Bar) ‘ Hava Tiiketimi (NI/Cevrim)
Uc Fazli AC 380V + %10
(50Hz/60 Hz) ‘ 15 ‘ “-6 ‘ 35
® GENEL OZELLIKLER
+\lakum Hatti -Y Eksen Serbest - Galisma Esnasinda Durdurma (Pause) + Goklu Dil Destegi
- Ufleme Hatty + Eko Mod (0tomatik Eneri Tasarrufu Gevrim Gzelli) + € Ekseni Dondg Kontroli + Operasyon Kayit Ozelligi
+Yolluk Tutucu (ripper) Hatti + Kalip Igi Magadan Uriin Gikarma +90° Soft Durug + Alarm Kayit Ozelligi
- Sabit ve Hareketli Plakadan Uriin Alma +Yolluk Ayirma Robot ve Makine Arasi Baglanti Adaptdr | - USB Hafiza Baglantis
- Operatdr | Non Operatdr Galigma Yonii Segimi | - Ornek Parca Numune Ayirma +Mod Calisma Fonksiyon Kontroli +999 Adet Kalip Hafizas|
- Kontrol Panelinden Vakum Degeri Belirleme |- Kalip Igi J (Pass) Hareketi + Ekstra Kalip Emniyet Sensdrii (Opsiyonel) | - ltici Kontroli
+ Uriin Dizme (Kaliptan Atinan Urinlerin istiftenmesi) | - Defolu Uriin Ayirma (Makine Ozelliginin Desteklemesi Gerekliligi | - Asirt Yik Korumasi  Euromap 12/67 Robot Arayiizii
+ Matris Uriin Dizme + Kontrol Paneli Uzerinde Mesaj Destegi - Konveyor Kontroli + Ekonomik Vakum Ozelligi (Opsiyonel)
+ Soft Dizme | Ayrilma  Pause Fsnasinda Enjeksiyon Makinas Kapi Agma [zni

www.maoaritechrobot.com



